
Tokyo Denki University Press                                                             

 

【正誤表】 

 
書  名：自動車の運動と制御 第2版 

版  数：2版5刷 

 

2023年4月現在 

 

ページ 箇所 誤 正 

41 

下1行目 多いことに注意が必要である。 

多いけれども，最近のタイヤは前後力の

影響の様相がかなり違ってきているとい

う指摘がある
6),7)

。 
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111 下1行目 

逆符号の−𝑚𝑚/2𝑙𝑙 × 2𝑙𝑙𝑓𝑓𝑉𝑉/𝐾𝐾𝑟𝑟 × 𝑠𝑠が存在す

るため，これらが互いに打ち消しあっ

て，横加速度の応答ではこれが消滅し

て 

速度の増加とともに操舵に対し逆方向の

横すべり角が生じることに対応する逆符

号の−𝑚𝑚/2𝑙𝑙 × 2𝑙𝑙𝑓𝑓𝑉𝑉/𝐾𝐾𝑟𝑟 × 𝑠𝑠が存在するた

め，横加速度の応答ではこれが打ち消し

あって消滅して 

112 上1行目 生じる応答の遅れを 生じるヨー角速度の応答の遅れを 
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