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24 図3.2 

  

44 下3行目 √2のような πのような 

54 式(4.67) 𝜃𝜃(𝑠𝑠) = ⋯+
𝐿𝐿𝑎𝑎𝑠𝑠 + 𝑅𝑅𝑎𝑎

𝑠𝑠{𝑅𝑅𝑎𝑎𝐽𝐽𝑠𝑠 + (𝑅𝑅𝑎𝑎𝐷𝐷 + 𝐾𝐾𝑇𝑇𝐾𝐾𝑒𝑒)}𝑇𝑇𝑑𝑑(𝑠𝑠) 𝜃𝜃(𝑠𝑠) = ⋯+
𝑅𝑅𝑎𝑎

𝑠𝑠{𝑅𝑅𝑎𝑎𝐽𝐽𝑠𝑠 + (𝑅𝑅𝑎𝑎𝐷𝐷 + 𝐾𝐾𝑇𝑇𝐾𝐾𝑒𝑒)}𝑇𝑇𝑑𝑑(𝑠𝑠) 

59 図5.1 
図内文字 
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下8行目 𝑒𝑒(𝑠𝑠) = −
2s(s + 1)

s3 + 3s2 + 3s + 1
= −

2s
(s + 1)2 

𝑒𝑒(𝑠𝑠) = −
2

(s + 1)3 

下5行目 lim
𝑠𝑠→0

𝑠𝑠𝑒𝑒(𝑠𝑠) = lim
𝑠𝑠→0

�−
2𝑠𝑠2

(𝑠𝑠 + 1)2� = 0 lim
𝑠𝑠→0

𝑠𝑠𝑒𝑒(𝑠𝑠) = lim
𝑠𝑠→0

�−
2𝑠𝑠

(𝑠𝑠 + 1)3� = 0 


